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Giris

Robot Bilge, proje odasinin ekranini agti.
Bu kez konu bir ders etkinligi degil, gercek bir hedefti:

TUBITAK Bilim Yarigsmasi icin maket bir uzay araci gelistirmek.
Robot Bilge sunu soyledi:
“Bir yarisma projesi, fikirle degil planla kazanilr.”

Bu bolimde, bir projeyi bastan sona yonetmeyi 6greneceksin.
Bunu yaparken Planlama Yénetim Ekrani’ni adim adim kullanacagiz.
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1. Baslat - Projeyi Tanimla

Ekran acildiginda henlz proje yoktur.
Robot Bilge dnce kimlik ister.

Proje Adi

TUBITAK Uzay Araci Maketi
Yonetici (Rumuz)

sguney

Robot Bilge aciklar:

“Yonetici, her seyi yapan kisi degildir.
Dogru kararin verildiginden emin olan kisidir.”

Amac (Tek Ciimle)

TUBITAK yarisma kriterlerine uygun, ¢alisir bir uzay araci maketi gelistirmek.
“Bitti” Sayilmasi igin

Maket uzay araci juriye sunulabilir durumdaysa proje tamamlanmis sayilir.
Bu tanimlar yapilmadan higbir gérev baslatilmaz.

Durum alani artik sunu gosterir:
0/0 gorev bitti —- Adim: Baslat

2. Planla - Gorevleri ve Zamani Belirle
Robot Bilge ikinci sekmeye gecer: Planla
“Plansiz yapilan is, kontrol edilemez.”

Bu asamada gorevler eklenir.
Her gorev icin:

e Gorevadi
¢ Kisaagiklama
e Tahminisure

e Durum (Planlandi)
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Eklenen Goérevler

1. Tasarim ve ol¢i plani ¢ikar
o Sdre:2gun
o Durum: Planlandi

2. Malzeme listesi hazirla
o Sure:1gln
o Durum: Planlandi

3. Maket govdeyi olustur
o Sure:3gln
o Durum: Planlandi

4. Hareket ve denge testi yap
o Sdre:2gln
o Durum: Planlandi

5. Sunum ve rapor hazirla
o Sdre:1gun
o Durum: Planlandi

Durum alani glincellenir:
0/5 gorev bitti —- Adim: Planla

3. Yap - Gorevleri Uygula
Robot Bilge iguncu adima gecer: Yap

Her gorev tek tek ele alinir.
Bir gorev tamamlandiginda durumu “Bitti” olarak isaretlenir.

Ornek:

e Tasarimtamamlandi > gorev durumu glincellenir

e Malzeme listesi hazirlandi > gérev durumu glincellenir
Durum alani artik sunu gosterir:

e 2/5gorev bitti

e ilerleme gubugu artar
Robot Bilge not duser:

“Yapmak, planin testidir.”
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4. Kontrol - Sonugclari Degerlendir
Tam gorevler bittig§inde Robot Bilge Kontrol adimina geger.
Burada sorular sorulur:
e Gorevler plana uygun mu yapildi?
e Sdureler agildi mi?
e Maket hedefi kargiliyor mu?
Eger bir sorun varsa:
e Gorevdurumu Geri Auinir
e Plan guncellenir
e Yap adimina geri donulur

Durum alani canli sekilde degisir.

5. Bitir - Projeyi Tamamla
Robot Bilge son adima gecer: Bitir
“Bir proje ancak net bir kararla biter.”

Proje tamamlandi olarak isaretlenir.
Durum alani:

5/5 gorev bitti — Proje Tamamlandi

6. Rapor ve Kayit
Robot Bilge son bir hatirlatma yapar:
“Anlatamadigin proje, yapilmamis sayilir.”

e Proje .txt olarak kaydedilir

e Budosya proje raporudur

e Yuklenirse, proje kaldigi yerden tekrar agilir

Bu dosya, TUBITAK basvurusu icin temel proje izidir.
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Son Not

Robot Bilge ekrani kapatirken sunu soyler:

“Bu sadece bir uzay araci degil.
Bu, bir projeyi bastan sona yonetebilme kanitidir.”

Bu bélimde:
e planlamayi,
e ylrutmeyi,
e kontrol etmeyi,

e raporlamayi
gergek bir proje tizerinden 6grendin.



